Opis�
Wzór�
Opis elementów�
�
Prêdkoœæ w ruchu jednostajnym�
V=s/t�
s - droga


t - czas�
�
Prêdkoœæ w ruchy jednostajnie przyspieszonym�
V=a(t�
a - przyspieszenie, const


t - czas�
�
Droga w ruchu jednsot. Przyspieszonym�
x(t)=x0+V0(t+(a(t)/2�
x0 - po³o¿enie pocz¹tkowe


V0 - prêdkoœæ pocz¹tkowa


t - czas


a - przyspieszenie�
�
Ruch jednostajny po okrêgu�
V=2(r/T�
V - prêdkoœæ, const


r - promieñ okrêgu


T - okres�
�
Prêdkoœæ k¹towa�
(=rad/s   ,gdzie 360o=2( radianów


 czyli (=2(/s   czyli (=2(/T�
V - prêdkoœæ, const


�
�
Czêstotliwoœæ�
f=n/t    czyli f=1/T  [Hz]�
n - liczba obrotów (obiegów)


t  - czas


T - okres�
�
Si³a doœrodkowa�
Fd=mV2/2�
m - masa


V - prêdkoœæ


�
�
Pêd�
p=m(V  [kg(m/s]�
m - masa


p. - pêd�
�
Sila�
F=a(m. Lub dla Ziemi F=g(m�
a - przyspieszenie


m - masa


g - przyspieszenie ziemskie 


     (10N/kg lub 10m/s2)�
�
Przyspieszenie na równi pochy³ej�
a=g(sin((�
g - przyspieszenie


( - k¹t skosu równi�
�
Si³a œci¹gu (równia pochy³a)�
Fs=m(g(cos(�
m - masa


g - przysp. Ziemskie


( - k¹t skosu równi�
�
Si³a nacisku (równia pochy³a)�
Fn=m(g(cos(�
m - masa


g - przyspieszenie ziemskie


( - k¹t skosu równi�
�
Si³a tarcia�
FT=f(m(g�
f - wspó³czynnik tarcia


Si³a tarcia jest skierowana przeciwnie do wektora prêdkoœci�
�
Praca�
W=F(S(cos(   dla 90o W=F(S�
F - si³a


S - droga


cos( - k¹t zawarty pomiêdzy wektorem si³y, a przesuniêcia�
�
Moc�
P=W/t       [J/s=W]�
W - praca


t - czas�
�
Energia potencjalna�
Ep=m(g(h�
m - masa


g - przyspieszenie ziemskie


h - wysokoœæ�
�
Energia kinetyczna�
Ek=m(V2/2�
m - masa


V - prêdkoœæ�
�
Si³a sprê¿ystoœci�
Fs=-k(x�
k - wspó³czynnik sprê¿ystoœci


x - zmiana d³ugoœci sprê¿yny�
�
Zasiêg w rzucie poziomym�
z=V0(t�
V0 - prêdkoœæ pocz¹tkowa�
�
Wysokoœæ rzutu poziomego�
H=g(t2/2�
g - przyspieszenie ziemskie


t - czas�
�
Prêdkoœæ zwi¹zana z wysokoœci¹ rzutu�
VH=g(t�
g - przyspieszenie ziemskie


t - czas�
�
Prêdkoœæ koñcowa w rzucie poziomym�
Vk2=V0+VH�
VH - prêdkoœæ zwi¹zana z                            wysokoœci¹     


V0 - prêdkoœæ pocz¹tkowa�
�
Wysokoœæ maksymalna w rzucie ukoœnym�
hmax=V02(sin2(/2(g�
V0 - prêdkoœæ pocz¹tkowa


sin( - k¹t rzutu�
�
Czas rzutu ukoœnego�
t=2V0sin(/g�
�
�
Zasiêg rzutu ukoœnego�
AB=2V02(cos((sin(/g 


a poniewa¿: 2cos((sin(=sin2(


wzór przyjmuje postaæ:


   AB=V02(sin2(/g    AB=z�
z - zasiêg czyli AB


�
�
Energia cieplna�
Q=c(m(T�
c - ciep³o w³aœciwe


m - masa


T - temperatura�
�
Ciep³o topnienia�
L=Q/m.       [J/kg]�
Q - energia cieplna


m. - masa�
�
Ciep³o parowania�
R=Q/m.      [J/kg]�
Q - energia cieplna


m. - masa�
�
Równanie gazu doskona³ego�
pV/T=nR�
R - sta³a gazowa (8,31 J/mol)


n - liczba moli


p. - ciœnienie�
�
Liczba moli�
n=m/(�
m - masa substancji


( - masa molowa�
�
Przemiana izoforyczna�
p/T=p2/T2�
p - ciœnienie


T - temperatura w Kalwinach


      (273K=0o)


�
�
Przemiana izobaryczna�
V/T=V2/T2�
V - objêtoœæ


T - temperatura w Kalwinach�
�
Przemiana izotermiczna�
p(V=p2(V2�
V - objêtoœæ


T - temperatura w Kalwinach�
�
Opór�
R=U/I�
U - napiêcie


I - natê¿enie�
�
Opór pr¹du�
R=d(l/s�
d - gêstoœæ przewodnika


l - d³ugoœæ przewodnika


s - pole przekroju przewodnika�
�
Moc pr¹du�
P=I(U�
U - napiêcie


I - natê¿enie�
�
Gêstoœæ pr¹du�
j=I/s�
I - natê¿enie


s - przekrój przewodnika�
�
Praca pr¹du�
W=p(t�
p - moc


t - czas�
�
Praca pr¹du�
W=q(U�
U - napiêcie


q - ³adunek�
�
Praca pr¹du�
W=U(I(t((�
U - napiêcie


I - natê¿enie


t - czas


( - iloœæ pracy u¿ytecznej          ((=Wu¿yt/Wca³k)�
�
Opór bocznika�
Rb=Ra/(n-1)�
Ra - opór amperomierza�
�
Masa wydzielona podczas elektrolizy�
m=I(k(t�
I - natê¿enie pr¹du


k - sta³a (k=(/W(F)


( - masa molowa


W - wartoœciowoœæ


F - sta³a Faradaya (9500C = 1F)�
�
Wzór na sta³¹ Faradaya�
F=NA(e�
e - ³adunek elektronu(1,602(10-19C )


NA - sta³a Avogarda 


        (1mol - 6,02(1023)�
�



�
�
�
�



Zasada�
Treœæ�
�
I zasada dynamiki Newtona�
Je¿eli na cia³o nie dzia³a ¿adna si³a, lub dzia³aj¹ce si³y równowa¿¹ siê, to cia³o pozostaje w spoczynku lub porusza siê ruchem jednostajnym po linii prostej.�
�
II zasada dynamiki Newtona�
Je¿eli na cia³o dzia³a niezrównowa¿ona si³a (ró¿na od zera), to cia³o porusza siê ruchem zmiennym i przyspieszenie w tym ruchu jest wprostproporcjonalne do dzia³aj¹cej si³y a odwrotnie proporcjonalne do masy. (czyli a=F/m.).�
�
�
�
�



